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W przypadku ulepszen parametréw technicznych lub konfiguracji nie beda podawane dodatkowe informacje.

Producent

Model

Naped

Typ operatora

Udzwig

Srodek ciezkosci

Odlegtos¢ od $rodka osi do czota widet
Rozstaw osi

Waga wdzka (z baterig)

Rodzaj kot

Rozmiar kota napedowego

Rozmiar rolek zatadunkowych

Rozmiar kota podporowego (samonastawne)

Liczba két/rolek (napgdowe / zatadunkowe) (x=napgdowe)

Max. wysoko$¢ podnoszenia

Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym

Wysoko$¢ masztu w stanie roztozonym

Wysoko$¢ widet w pozycji opuszczonej
Catkowita dtugosé

Diugos$¢ do czota widet

Catkowita szeroko$¢

Wymiary widet

Zewnetrzna szeroko$¢ widet

Przeswit

Szerokosc¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 (poprzecznie)
Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 (wzdtuz)
Promien skretu

Predkos¢ jazdy (z fadunkiem / bez tadunku)
Predkos$¢ podnoszenia (z tadunkiem / bez tadunku)
Predkos$¢ opuszczania (z fadunkiem / bez tadunku)
Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (z tadunkiem / bez tadunku)
Hamulec

Silnik napgdowy, moc S2 = 60 min

Silnik podnoszenia, moc S3

Napiecie / pojemnos¢ baterii

Waga baterii
Rodzaj silnika napedowego
Sterowanie

Poziom hatasu na wysokosci uszu operatora

Prad wyjsciowy tadowarki

Przedstawiony schemat moze zawiera¢ konfiguracje niestandardowe.
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